COMPOSICION Y DESCOMPOSICION DE ISOMETRIAS

1) ROTACION
A) La composicion de dos simetrias axiales de ejes secantes, es una rotacion
cuyo centro es el punto de corte de ambos ejes, su dngulo es el doble del
formado por dichos ejes y su sentido del primer al segundo eje.
B) En forma reciproca, toda rotacion se puede descomponer en dos simetrias
axiales, de ejes secantes en el centro de rotacion, que formen un angulo igual
a la mitad del d&ngulo de rotacion.
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2) TRASLACION

A) La composicion de dos simetrias axiales de ejes paralelos, es una traslacion
cuyo vector tiene direccion perpendicular a los ejes, su sentido del primer al
segundo de los ejes y su mddulo el doble de la distancia entre ellos.

B) Toda traslacion puede descomponerse en dos simetrias axiales, de ejes
perpendiculares a la direccion del vector, en el sentido indicado por dicho
vector y cuya distancia es la mitad del modulo del vector de traslacion.
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3) SIMETRIA CENTRAL

A) La composicion de dos simetrias axiales, de ejes perpendiculares, es una

simetria central cuyo centro es el punto de corte de dichos ejes.

B) Toda simetria central puede decomponerse en dos simetrias axiales
perpendiculares, cuyo punto de corte es el centro de la simetria.
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EJEMPLO: En un cuadrado (ABCD) horario, hallar en forma canonica la isometria M tal
que M = C,
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EJERCICIO TEORICO

1) Prueba que la composicion de dos simetrias centrales de distinto centro es una
traslacion, cuyo vector es el doble del vector que determinan los centros, en el
sentido del primero al segundo.
Es decir: CyoCy =T, =

2) Prueba que la composicion de tres simetrias centrales de centros no alineados, es
otra simetria central, cuyo centro es el cuarto vértice del paralelogramo, que los tres

centros anteriores, en forma ordenada determinan.
Es decir: C.oCpoC, =Cp; con (ABCD) un paralelogramo

Otro resultado interesante que utilizaremos es el siguiente:
La composicion de dos traslaciones, es otra traslacion cuyo vector es la suma de los
vectores anteriores. Es decir: T- o7 =T
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EJEMPLO:

Sean (ABEF) y (BCDE) dos cuadrados antihorarios, con el lado BE comun.
Determinar en forma canonica la isometria M tal que M =Tz 0Tz 0 CpoC o Cp

EJERCICIOS
Considerando la figura del ejemplo anterior determina las siguientes isometrias en forma
canonica;

l)M :Tm OCE OCF

M =CeoT

M =R, 55 °R
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VZ)M :SBE OTEC, OTZF"
VilyM = Sy 0Cp o CpoC,
Viii)M =S, 0 C,
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